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Nouveau capteur phase 3 



c'1=c1.(-)n+(-)c3.n 
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c'2=c2.(-)n+(-)c1 .n 
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Bruit de mode 
commun, offset 
et saturation 
des capteurs 



3 capteurs lineaires 
decales de 27T/3, 
signaux delivres apres 
lecture de la cible 
globalement sinusoTdaux 
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-"VI 



E 1 =X 1 1 * C 1 +X 1 2*C2+X 1 3*C3 
E2=X21*C1+X22*C2+X23*C3 
E3=\ 3 1 *C 1 +X 32*C2+X 33*C3 
Avec: 

X11 + X12+X13=0 
X21+X22+\23=0 
X31+X32+X33=0 
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